__ INSTITUTIONEN FOR DATA- OCH
el INFORMATIONSTEKNIK

DIT669 Sjalvstandiga och kooperativa fordonsystem, 7,5
hogskolepoang

Autonomous and Cooperative Vehicular Systems, 7.5 credits
Avancerad niva | Second Cycle

Faststéllande

Kursplanen ar faststilld av Institutionen for data- och informationsteknik 2016-07-01
och senast reviderad 2019-12-17. Den reviderade kursplanen géller frdn och med 2020-
08-31, hostterminen 2020.

Utbildningsomrdde: Naturvetenskapligt 100 %
Ansvarig institution: Institutionen for data- och informationsteknik

Inplacering
Kursen ges inom ett antal program. Den ges dven som fristiende kurs vid Goteborgs
universitet.

Kursen kan inga i foljande program: 1) Computer Science, Master's Programme
(N2COS), 2) Software Engineering and Management masterprogram (N2SOF) och 3)
Applied Data Science masterprogram (N2ADS)

Huvudomrdde Fordjupning

Datavetenskap AXX, Avancerad niva, kursens
fordjupning kan inte klassificeras

Software Engineering AXX, Avancerad niva, kursens
fordjupning kan inte klassificeras

Forkunskapskrav

Avslutade kurser om 120 hp inom dmnet Datavetenskap, Software Engineering eller
motsvarande. En kurs (7,5 hp eller motsvarande) i ett av foljande omrdden krivs:
Datorkommunikation (DIT420 eller motsvarande), Datanit (DIT663 eller
motsvarande), Operativ System (DIT400 eller motsvarande), Algoritmer (DIT600 eller
motsvarande) eller Project: Industrial IT and Embedded Systems (DIT168 eller
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motsvarande)

Foljande kunskapsniva 1 Engelska krivs; Engelska 6/Engelska B eller motsvarande fran
ett erkdnt internationellt test, t.ex. TOELF, IELTS.

Larandemal
Efter avslutad kurs forvantas studenten kunna:

Kunskap och forstdelse
- demonstrera kunskaper om grunderna i robotik,

- demonstrera kunskaper i robotik styrning och/eller kommunikationssystem med
betoning pa deras konstruktion, deras programmering och inblick i nuvarande
forskning och utveckling i omradet,

Firdigheter och formdga

- utveckla och designa distruberade kontrollalgoritmer, program, narverksprotokoll
som ar anpassade till trafikanternas behov och kapacitet och som moter samhalleliga
krav pa hallbar utveckling i sociala och ekologiska termer,

- demonstrera praktisk erfarenhet av programmering av robotar,
- samarbeta 1 grupper med olika konstitutioner och bakgrund,

- planera arbete, sitta upp delmal, hélla projektet igang, gora realistiska bedomningar
om resurskrav och mojliga resultat,

- presentera resultat tydligt i muntlig och skriftlig form,

Virderingsformdga och forhdllningssditt
- utvardera tekniska grupparbeten och ge feedback pa ett professionellt sitt,

- viardera appliceringsbarheten av olika algoritmer och tekniska I6sningar med
begrasningar, till exempel kostander och utférande.

Innehall

Detta projekt studerar lagkostnadssystem for miniatyrfordon som anviander tradlos
kommunikation i stor skala pa en testplattform, baserad pa 6ppen kéallkod.
Testplattformen kan vara utrustad med ombordsensorer, sdsom kameror, laser, radar,
hastighetssensorer etc. I denna kurs kommer studenten att ldra sig att utforma
fordonssystem som kan rora sig sjilvstandigt och / eller kommunicera med andra
fordon for att samordna sitt agerande. Studenten kommer att simulera fordonssystem
eller konstruera sddana system som bygger pa miniatyrfordonsmodeller (robotar)
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Kursen omfattar en rad tvirvetenskapliga foreldsningar avsedda att forbereda
studenterna och skapa en storre gemensam bakgrund hos projektgrupperna.
Dessutom presenterar studenterna (veckovis) ligesrapporter av projekten, vilka atfoljs
av diskussioner. Dessa diskussioner som leds av en expert pa omréadet fokuserar kring
l6sningar pa de problem som studenterna moter.

Former for undervisning
Forelasningar, projektmoten, rapporter och projektresultat

Undervisningssprdk: engelska

Former for bedémning

Kursen examineras genom en projektplan, skriftliga rapporter (efter halva kurstiden och
1 slutet av kursen) som ocksa presenteras muntligt och kraver demonstration av de
utvecklade systemen. For att bli godkénd pa kurser forvantas studenten delta aktivt pa
seminareforeldsningar, inklusive vid presentationer och diskussioner kring studerat
amne. Studenten forvintas ocksé ge feedback pa andra gruppers projektplaner och
rapporter. Allt arbete genomfors vanligtvis 1 grupper om 2-3 studenter.

Om student som underkénts tva ganger pa samma examinerande moment onskar byte
av examinator infor nista examinationstillfalle, ska sddan begdran inlimnas skriftligt
till kursansvarig institution och bifallas om det inte finns sarskilda skil diremot (HF 6
kap § 22).

I det fall en kurs har upphort eller genomgatt storre forandringar ska studenten i
normalfallet garanteras tillgang till minst tre provtillfallen (inklusive ordinarie
provtillfille) under en tid av atminstone ett ar med utgangspunkt i kursens tidigare

upplaggning.

Betyg

Pa kursen ges ndgot av betygen Vil godkdnd (VG), Godkédnd (G) och Underkédnd (U).
For att bli erhélla betyget Godként (G) ska studenten demonstrera kinnedom pé flera
nivaer genom att utfora presenationerna och producera en rapport som ar
valstrukturerad och litt att ldsa, som analyserar ett narbesliktat problem genom de
koncept som finns 1 kurslitteraturen (och korrekt referar till denna) och behandlar alla
kursmél samt ar innovativ.
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For att erhdlla betyget Vil godkédnt (VG) ska studenten demonstrera formaga att
jamfora den basta moderna tekniken med resultaten fran kursen.

Kursvardering

Kursen utvarderas genom moten bade under och efter kursen mellan larare och
studentrepresentanter. Darutdver anviands en anonym enkét for att fa skriftlig
information. Resultatet av utviarderingen anvands for att forbattra kursen genom att
visa pa delar som kan ldggas till, forbattras, dndras eller tas bort.

Ovrigt
Kursen ar samliast med Chalmers.
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